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1. Columnas

Esbeltez de una columna
A A
= I\ — = L\/=
A NI VI
Esbeltez critica de la columna

2N Er?

Oy

Ao =

Condicién de columna larga (euler)

A> Ao

Carga critica

NEIr? B Elr?

Pcm't = 12 = 12
Sujecion N L.
Empotrado-Libre 1/4| 2L
Articulado-Articulado 1 L

Empotrado-Articulado | 2 | v/2L/2
Empotrado-Empotrado | 4 L/2

2. Esfuerzos combinados

2.1. Esfuerzos normales

or =0N + 0y



2.2. Circulo de Mohr

(0O + (1) =R’ (6)

donde el centro (C) y el radio (R) del circulo se definen como

O'm—i—O'y Or — Oy 2 2
C=——7— B=y{—=2) +(w)

Forma paramétrica

g=2 ; % 4 %= ; % cos(20) + 74y sin(20) (7)

Oy — Oy

T=—

sin(26) + 7, cos(26) (8)
Esfuerzos cortante maximo y principales

Tmaz = R

o0=C+R o09=C—-R

Plano de los esfuerzos normales principales

2
tan 260,, = Tey 9)

Oy — Oy

Plano de los esfuerzos cortantes maximos o principales

tan 20, = _Uzz;ydy (10)
2.3. Ejes

Magnitud momento en un punto (dos direcciones)

M, = /M2 + M? (11)

Torsor y momento equivalente (Formulacion para ejes macizos)

M, +T,
T=\JTE+ME M, =2 (12)

Esfuerzos limite sobre ejes, segiin su naturaleza




2.4. Producto cruz

Definiendo vector de posicion y fuerza, se puede definir el vector momento por el producto cruz

—

7= Ty, Ty, T) F=(F,F,F,)

o~
o,
ESN

M=7FxF = Te Ty T | = (Tsz_Tsz)rz + (r.Fy — TmFZ)j + (ra by — T?JF:‘)IAC
F, F, F.



