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1. Flexion

1.1. Relaciéon entre fuerza distribuida, cortante y momento
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1.2. Esfuerzo flexion pura (Navier)
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donde M es el momento, y la distancia medida desde el eje neutro al punto a analizar, I
es el segundo momento de area o inercia, y C es la distancia méas larga de la viga desde
el eje neutro. S es la relacion entre la inercia y la distancia C mas larga desde el eje
neutro (perfiles comerciales).

Si se considera signo del momento flector segiin diagrama, y valor de y, como + hacia
arriba y - hacia abajo, si numéricamente ¢ > 0 Compresion y o < 0 Traccion

Inercia para perfiles rectangulares y circulares macizos
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Inercia para perfiles rectangulares y circulares tubulares, siendo t el espesor del perfil
rectangular
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Teorema de ejes paralelos (Stainer)

I, = I, + A%,
Calculo de eje neutro (centroide seccion viga)
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1.3. Esfuerzo de corte por flexién (Jowurasky)
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donde V es la fuerza cortante, b el ancho de la viga, y Q el primer momento de area en
el punto a analizar.
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2. Deflexion

2.1. Ecuacioén de la elastica y(x)
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2.2. Paréntesis

si t>a — <zr—a>=(r—a)
st x<a — <z—a>=0

2.3. Cargas viga

Momento Puntual
M(r)=M<x—a>"
Fuerza Puntual
Mz)=P<x—a>
Distribuida constante
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