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1. Dibujo
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Figura 1.1: Plano de dibujo 2D
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2. Cédigo

02000;
F200;
S51000;

GO0 Z100. X100.
G65 P2002 A43.5 B4. C2. D1.;

(HTA TORNEADO IZQ)

GO0 Z100. X100.;(PUNTO SEGURO)

G28 UO. WO.;

T0202; (HERRAMIENTA 2 COMPENSACION 2)

GO0 X16. Z1.;

GOl ZO.;

#101=[45.89%C0S [5]];

X24. Z-#101;

GO2 X48. Z[-11.-#101] I[1.05037] K[12.0045];
GO0 X100.;

GO0 Z100.; (PUNTO SEGURO)

G28 UO. WO.;

T0303; (HERRAMIENTA 3 COMPENSACION 3)
(TORNEADO CENTRADO)

GO0 X48. Z[-10.-#101];

GOl Z[-11.-#1011;
Z[-#101-31.];

GO2 Z[-#101-9.79463-31] R5.;
GO1 Z-135.;

GO0 X50.;

Z[-129.51+7.1;

GO1 X48.;

X34. Z-129.51;

GO0 X100.

GO0 Z100.; (PUNTO SEGURO)
G28 UO. WO.;
T0505; (HERRAMIENTA 1 COMPENSACION 1)

GO0 X50.;
Z[-#101-11.-20.-9.79463-12.];
X52.;

M98 P2001;
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GO1 X40.;
W-3.;
GO0 X100.;

Z-129.51;

X50.;

GO0 X-2.;

GO0 X100. Z100.;

M30;

02001 ;

#1=1;

WHILE([#1 LE 3] DO 1
GO1 U-20.

U20.;

W-6.;

#1=[#1+1];

END 1;

M99 ;

02002;

IF [#7 NE 1.] GOTO 100

(HTA BROCA DE CENTRO)

GOO Z100. X100.; (PUNTO SEGURO)
G28 UO. WO.;

T0808;

GO0 XO.;

GO0 Z1.;

GOl Z-5.;

GO0 Z10.;

N100;

(HTA BROCA)

GOO Z100. X100.; (PUNTO SEGURO)
G28 UO. WO.;

T0909;

GO0 XO.;

Z1.;

GOl ZO.;

#4=1;

#7=[#1/[#2-#311];

WHILE [#4 LT [#7-1]] DO 1;

GO1 Z[-#4x#2+[#4-1]1*#3]; (ida)
Z[-#4x#2+#4*#3] ; (Retracciln vuelta)
#4=[#4+1];
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END 1;

GOl Z[-#17;
GO0 Z10.;
M99 ;
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